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ABOUT US

For over 15 years we have been successfully manufacturing and
designing a wide range of lifting and crane equipment under the
Wimac Crane & Engineering brand. Since its inception, WIMAC has
continuously invested in scientific research and used the most modern
technologies. We constantly innovate in the production of our products
and always aim to increase our share of the global crane industry
market. Thanks to new technologies and modern equipment, the
company does everything to provide its customers with the best quality
lifting equipment for various industries and regularly introduces new
technologies to develop production.

A PROPOS DE NOUS

Depuis plus de 15 ans, nous fabriqueons et concervons avec succés une
large gamme déquipements de levage et de grue sous la marque “Wimac
Grane & Engineering”. Depuis sa création, WIMAC a continuellement
investi dans la recherche scientifique et utilisé les technologies les plus
modernes. Nous innovons constamment dans la producction de nos
produits et vise toujours a augmenter notre de notre part du marché
mondial de lindustrie des grues. Grace aux nouvelles technologies et avec
des équipements modernes, l'entreprice fait tout pour fournir a ses clients
les meilleures équipements de levage pour divers industries et introduit
régulierement de nouvelles technologies pour dévolopper la production.

O Hac

Bonee 15 neT Mbl ycneLHo 3aHNMMaeMcs NMPOU3BOACTBOM U
NPOEeKTUPOBaHMEM LUMPOKOro CrekTpa rpy30MogbeMHOro U KpaHoBOMO
obopynoBaHus nog toproso mapkor Wimak Crane&Engineering. C
MOMeHTa ocHoBaHMsA komnaHna WIMAK HenpepbIBHO MHBECTMPYET B
Hay4YHble NCCNef0BaHMA 1N UCMOMb3YeT CaMble COBPEMEHHbIE TEXHONOMMN,
Mbl NoCTOSIHHO peanu3yeM MHOBALLMM B MPOM3BOACTBE CBOMX MPOAYKTOB
V BCErfa CTaBvM LLeNb YBENNYUTL CBOIO A0 MPUCYTCTBUS Ha

MWUPOBOM pbIHKe KpaHOBOW oTpacnv. bnarogaps HOBbIM TEXHONOMUAM

I COBpeMeHHOMY 0b0pyA0BaHMIO KOMAaHWA genaeT Bce, YTobbl
NpefocTaBWTb CBOMM KJIMEHTaM CaMoe Jlyyllee Ka4eCTBO rpy30M0LbeMHOMO
obopyLoBaHNs ANS pa3NMyHbIX 0TPacielr MPOMBILLIEHHOCTU U PerynsapHO
BHeLpPSET HOBble TEXHONOMMW AN Pa3BUTUS MPOM3BOACTBA.
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WE ARE IN

AFGHANISTAN o ALGERIA o ARGENTINA o AZERBAIJAN o BAHRAIN
BANGLADESH o BELGIUM e CAMERON e EGYPT e ETHIOPIA ¢ GEORGIA
ICELAND e [IRAN o [RAQ o [SRAEL e JORDAN e KAZAKHSTAN e KENYA
KOSOVO e LIBYA o MEXICO ¢ MOROCCO e NIGERIA ¢ OMAN e PAKISTAN

PALESTINE o QATAR o RWANDA e SAUDI ARABIA o SUDAN e TUNISIA

UAE e UKRAINE o UZBEKISTAN o YEMEN
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SOME OF OUR CERTIFICATES
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980 TON

¢?¢
X7

Last year, we processed
approximately 980 tons
sheet metal

L'année derniére, nous
avons traité environ
980 tons de Toles

B npotunom rofy Hall 3aBog
obpabotan okono 980 ToHH
JINCTOBOrO MeTasnna

We export over then 40 coun-
tries and provide in puts for
the homeland

Nous exportons dans plus 40
pays et fournissons des offres
pour les partie

[NpofyKUMSKOMMaHMK MoCTaBAfeTcs
Kak Ha BHyTPEHHMIA, Tak 1 Ha
BHELLIHMI pbIHOK. B HacTosiLLee
BpeMs Mbl 3KCopTUpyeMm bonee,
yeM B 40 cTpaH Mypa.

Our collegues made 495.425
km business trips around
the world

Nos colégues ont éffectués
495,425 km de voyages
d’affaires a travers le monde

Hawwm nyuiive cneupanmcTsi
coBepLUnan yxe 495.425 km
L,ef0BbIX MOE3[0K Mo
BCEMY MUPY.

We grown up by 55% with our
investments

Nous avons grandi de 55% avec
nos investissement

3a cueT cobCTBEHHbIX
NHBECTULLOHHbIX BAOXKEHWN Mbl
pa3Buanch 4o 55%
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CRANE Grue Monorail Monopoutre
MoHopenbCcoBble KpaHbl MOCTOBbIE 0HODAN0UHbIE

. \ﬁ’ lMA._ Single Girder Overhead Cranes

Single Girder Overhead Cranes

The monorail single-girder crane WO-S “WIMAC" is suspended from the lower rails. This lifting equipment allows you to carry out various assembly, disassembly, repair, loading and unloading operations in almost any room. The crane
bridge is a rigid metal structure made of quality NPI materials, consisting of one span and two end beams. At the ends of the beam, it is reinforced with struts, with the help of which the beam moves along suspended-type rail tracks.
Crane rails are mounted on stand-alone supports (columns) or on wall supports. The beams are equipped with electric motors with gearboxes that ensure the movement of the load from place to place, lifting - lowering to the required
height, moving the load along the crane bridge itself across the serviced platform and moving the load by the crane along the serviced platform. The crane span has a conductive system for moving and lifting the crane.

Grue Monorail Monopoutre

La grue monorail monopoutre WO-S “WIMAC” est suspendue aux rails inférieurs. Cet équipement de levage vous permet d'effecteuer diverses opérations de montage et démontage, réparation, chargement et déchargement
dans presque toutes les piéces. le pont roulant est une structure métalique rigide faite de matériaux NPI de qualite, composéed'une traverse et de deux poutres d'extrémité. Aux extrémités de la poutre, il est renforcé par des
entretoises, a laide desquelle la poutre se déplace le long des voies ferrées de type suspendu. Les rails de gruesont montés sur des supports autonomes|colones) ou sur des support muraux Les poutres sont équipées de
moteurs avec de boites de vitesses qui assurent le mouvement de la charge d'un endroit a lautre, le levage- labaissement a la hauteurrequise, le déplacement de la cherge hauteur requise, le déplacement de la charge le long du
pont roulant lui-meme a travers la plate-forme desservie et le déplacement de la charge par la grue le long de la plate-forme desservie. orme La traverse de la grue a un systéme conducteur pour déplacer et soulever la grue .

MoHopenbcoBble KpaHbl MOCTOBbIE OfiHO6aN04HbIe

MoHopenbcoBbii ogHobanouHbIi kpad WO-S “WIMAC™ noaBseLlunBaeTcs K HUKHWM MosikaM pesibCoBoro nytu. 3To rpy3onogbeMHoe 06opyfoBaHWe NO3BOASET OCYLLECTBASTL Pa3/iMyHble MOHTaXHbIE, AEMOHTaXHbIE,
PEMOHTHbIE, NOrpy304HO-pa3rpy304Hble paboTel NouTh B NtoboM NoMelLeHn. MocToBoi kpaH NpeacTaBnseT coboii KecTKylo MeTannyeckyto KOHCTPYKLMIO 13 KayecTBeHHbIX MaTepuanos NP, coctosLyto 13 ogHO NponéTHoi
6anku v aByx KoHLeBbIx banok. Ha koHuax banku ycunmsatotcs noaKocamu, ¢ NoMOLLbIO KOTOPbIX Basika nepeMeLLaeTcst no pefbcoBbiM MyTsAM NoABECHOro TUNa. [oaKpaHoBble PesibCbl MOHTUPYIOTCS Ha aBTOHOMHbIE OMopbl
(konOHHBI) 1NM Ha omopbl CTeH. banku ocHalLeHb! 3NeKTPOABUTaTeNsiMU C pedyKTopami, 06ecrednBaloLLMMm ABIKEHUE FPy3a C MeCTa Ha MecTo, MOAbEM — OMyCKaH1e Ha HEOBXOAVMYIO BbICOTY, MepeABUKeHe rpy3a no caMoMy
MOCTYy KpaHa nonepek obcny>usaemoi NoWaaKy 1 nepeMelLieHe rpysa KpaHoM BLofb obcnyxxusaemMoit nowaaku. NMponétHas banka KpaHa MMeeT TOKOMPOBOAALLYIO CUCTEMY 15 NepeMeLLeHs 1 NofbeMa KpaHa.
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Optional Features / Caractéristique Optionnelles / [lononHuTeNIbHble BO3MOXHOCTM
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Double (variable) speed
/ Frequency inverter
driven motors

Moteurs a double vitesse
(variable)/variateur de
fréquece

[Buratenu c ABoiHoM
nepeMeHHOI CKOPOCTbIO ANS
perynupoBaHu1s 4acToTbl
nepeMeHHOro HamnpskeHus

<y
Frequency inverter
control system

Systéme de contréle de
viateur du fréquence

YacToTHbIN
npeobpasosatenb

Thermistor application
in lifting motors

Aplication du
thermistance dans les
moteurs de levage

Skcnnyataums
TEPMUCTOPHOTO
NofbeMHOrO ABUraTens

o)

Sensors to stop Host and
Bridge TRAVELLING

Capteurs pour arreter le
déplacement de l'hoteet
du pont

CeHcopHble aaTunkm
6e3onacHocTy,
obecneyuBatoLne
LBVXEHVE

Poweral Enclosed
Conducting System
(Buss Bar)

Systéme de conduite et
fermeture (Buss bar)

Pacnpenenvrens n
NPOBOJHMK 3M1EKTPO3HEPT M
BHYTPEHHWX LUMHHbIX
cucTem

«
=

Over-weight protection
Protection contre le
surpoids

OrpaHuyuTens
IPy30MOAbEMHOCTV 1
3alLyTa oT Neperpysku

Remote Control

Télécommande

[ncTaHumoHHoe
ynpassieHve

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex

S )

Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

CAPACITY PRODUCT
SWL (Ton) CODE

O
EMKOCTb Koo N3nena

BPH (TOHH) npoayKLuu

3,2 WO0-S 32

5 WO0-S 50

6,3 WO0-S 63

8 WO-S 80

10 WO0-S 100

12,5 WO0-S 125

16 WO-S 160

20 WO0-S 200

WIRE

HEIGHT | DIAMETER

HAUTEUR  DIAMETRE
DE LEVAGE (m) DU FIL (mm)
QTS e
6,8,10,12 6
6,8,10,12 8
6,8,10,12 10
6,8,10,12 12
6,8,10,12 14
6,8,10,12 14
6,8,10,12 16
6,8,10,12 18

LIFTING
eEwne | PEED
S5 oeLewee

. TMOObEM
BEPEBOHGI CTS%A%T'D
4/1 0..5,0
41 0..4,1
4/1 0..4,0
4/1 0..3,8
4/1 0..3,6
4/1 0..3,4
4/1 0..3,2
4/1 0..3,1

LIFTING DUTY CODE HOIST
MOTOR POWER TRAVELLING SPEED
e | so | imimin

PUISSANCE DU PALAN VITESSE
MOTEUR DE FEM 1SO DE DEPLACEMENT

LEVAGE (kW) (m/min)
NOOBEM MOABEMHNK
MOLLIHOCTb FEM 1SO CKOPOCTb MEPEOAYM
NBWUTATENS (keT) (M/MuH)
3 3m Mé 3,08..15,4
4 3m Mé 3,08...15,4
5,5 5m M8 3,08...15,4
5.5 4m M7 3,04...15,2
7,5 3m Mé 8119
7.5 2m M5 2,98...14,9
1" 5m M8 2,92..14,6
[1i5) 5m M8 2,9..14,5

TRAVELLING DYNAMIC TEST STATICTEST
MOTOR POWER LOADING LOADING
(kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
HISSER LA “TEST DE DYNAMIQUE ~ "TEST DE STATIQUE
PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
MOTEUR (kW) (CTS+%10) (Kg)* [CTS+%25) (Kg)"
JONHAMNYECKASA CTATUYECKAS

X0[, MOLLHOCTb
JBUVIFATENA (kBT)

(BPH + %10
0,37 3520
0,55 5500
0,75 6930
0,75 8800
1.1 11000
1,1 13750
1,5 17600
2,2 22000

TECTOBAA 3ArPY3KA  TECTOBAA 3AIPY3KA

) (K (BPH + % 25) (KT

4000
6250
7875
10000
12500
15625
20000

25000
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W |MA|_ Double Girder Overhead Cranes

CRANE Pont roulant Bipoutre
MocToBble AByxbanouHble KpaHsbl

Double Girder Overhead Crane

Double-girder bridge cranes WO-D is a lifting equipment with two supporting spans, along which the lifting mechanism moves. The load-bearing parts of the overhead crane are supported from above directly on the rail
track, along which it is possible to efficiently move loads with large spans and loads. Mechanisms for unloading, lifting and moving various cargoes are used in a wide range of loading and unloading operations during
construction, installation, repair of various objects in open areas and indoors. If necessary, the customer is equipped with additional technological equipment, which will functionally improve the characteristics of the
crane and automate the process. These additional devices include a hoist, traverse, grab and magnet.

Pont roulant Bipoutre

les pont roulants Bipoutre WO-D est un équipement de levage avecdeux travées de support,le long desquelles le mécanisme de levage se déplace. Les parties porteuses du pont roulant sont supportées par le
haut directement sur le voie ferrée,le long de laguelle il est possible de déplacer efficacementdes charges avec de grandes portées et des charges. Si nécessaire le client est équipé d’équipements technologiques
suplémentaires qui amélioreront fonctionnellement le caractéristique de la grue et automatiseront le processus. Ces dispositifs supplementaires comprennent un palan, une traverse, un grappin et un aimant.

MocroBble AByX6anouHble KpaHbl

MocToBble aByx6anouHbie kpaHsl WO-D “WIMAC”- npeacTtaBnsiioT coboit rpy3onogbeMHoe 060pyaoBaHue, UMeoLee ABe HeCyLLWe NposeTHbIX 6aku, No KOTOpbIM NepemMeLLaeTcs NogbeMHbIN MEXaHNU3M.
HecyLuve yacTM MOCTOBOTO OMOPHOTO KpaHa OMWpatoTCs CBEPXY HEMOCPEACTBEHHO HAa PE/IbCOBbLIA NMyTb, MO KOTOPbIM BO3MOXHO 3G dEKTUBHO NepeMeLLaTh rpy3bl npy 6osbWwKx NponeTax u Harpyskax.
MexaHu3Mbl AN pasrpysku, nogbema u nepeMeLleHns pasanyHbiX rpy30B UCMOJb3YIOT B LUMPOKOM CMeKTpe Norpy304Ho-pasrpy304HbiX paboT npy CTPOMTENLCTBE, MOHTAXe, PEMOHTE Pa3fiyHbiX 06beKTOB Ha
OTKPbITbIX TEPPUTOPUSIX U B 3aKPbITbIX MoMelleHusx. Mpy Heobxo[MMOCTH 3aKa3uunka, OCHaLLAeTcs AONONHUTEbHOE TeXHONorMYeckoe 0bopyfoBaHue, YTo GYHKLMOHAIBHO YYYLINT XapakTePUCTUKK KpaHa v
aBToMaTu3upyoT npouecc. K TaknuM JoNONHUTENbHBIM YCTPOIMCTBAM MOXHO OTHECTU: Tenibdep, TpaBepcy, rperdep U MarHuT.
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‘ Optional Features / Caractéristique Optionnelles / [lononHuTeNIbHble BO3MOXHOCTM

Lo l m /A\ « =
O3 \"7 Q) o= H
Double (variable) speed Frequency inverter Thermistor application Sensors to stop Host and Poweral Enclosed Maintenance platforms Over-weight protection Remote Control
/Fr:g:::?;:t\zgter control system in lifting motors Bridge TRAVELLING Con?gﬁt;:géﬁtem in homh?ilg;: of the Protection contre le Télécommande
Systéme de contréle de Aplication du Capteurs pour arreter le surpoids
Moteurs a double vitesse viateur du fréquence thermistance dans les déplacement de U'hoteet || Systéme de conduite et Protection contre le 0 Hncranuponoe
variable)/variateur de ) moteurs de levage du pont fermeture (Buss bar] surpoids TR SPEENSTAS
fréquece YacTtoTHbIN rpy3onogbeMHOCTA U
_ npeobpazosatent Skcnnyataums CeHcopHble faTtunkm Pacnpepnenvitens n OrpaHuuunTens 3allyTa OT neperpysku
flsuratenv ¢ AgoiiHoit TEPMUCTOPHOTO BesonacHocTy, MPOBOAHMK 3M1EKTPOSHEPTA IPy30M0ABEMHOCTM 1
nepeMeHHoi CKOPOCTbIO ANst NoAbEMHOr0 ABUraTens obecreuvBaloLmne BHYTPEHHWIX LUMHHBIX 3alLyTa OT neperpysKku
perynupoBaHus 4actoTbl OBVXXEHNe cucTem
nepeMeHHOro HanpsiXXeHus

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex

‘ Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

CAPACITY PRODUCT WIRE — LIFTING LIFTING HOIST TRAVELLING BRIDGE BRIDGE TRAVELLING | DYNAMIC TEST STATICTEST
SWL DIAMETER| oo | SPEED | MOTORPOWER TRAVELLING | MOTORPOWER | TRAVELLING MOTOR POWER LOADING LOADING
(Ton) (mm) (m/min) (kW) SPEED (m/min) (kW) SPEED (m/min) (kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25)(Kg)

CAPATICE  sope  DIAMETRE  oerne VITESSE  PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA PONT ROULANT PONT VOYAGER TEST DE DYNAMIQUE ~ TEST DE STATIQUE

pRoDUT  DUFIL HARNAS  DELEVAGE ~ MOTEURDE  FEM  ISO  DEDEPLACEMENT  PUISSANCE DU VITESSE PUISSANCE DUMOTEUR ~ CHARGEMENT CHARGEMENT
(Tonne) (mm) (m/min) LEVAGE (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (m/min) (kw) [CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) (Kg)

EMKOCTb Kol nPOBOJL MOOBEM MOOBEM NOOBEMHYIK ABVIXKEHVE LVHAMUYECKAR CTATMYECKAS
BPH  MBOE/MS  MAMETPA BEPEE%”T%‘V' CKOPOCTb  MOLIHOCTb ~ FEM IS0 CKOPOCTb E%ﬂ&?gﬁ'g?cg t]’ r“l"EOPCEL fﬁroﬁb] MOCTA MOLLHOCTb  TECTOBAS 3ATPY3KA TECTOBAS 3ATPY3KA
(TOHH)  npoaykum (Mm) (M/muH)  BUFATENS (ke) NEPEOAYM (M / mun) kBT M/MAH NBUFATENS (kBr) ( BPH + % 10) (KT} [ BPH + % 25) (KT

3,2 WO-D 32 b 4/1 0..5,0 3 3m Mé 3,08...15,4 0,37 3,92..19,6 2X0,55 3520 4000
5) WO-D 50 8 4N 0..4,1 4 3m Mé 3,08...15,4 0,55 3,92..19,6 2X0,55 5500 6250
6,3 WO0-D 43 10 4 0..4,0 55 5m M8 3,08...15,4 0,75 3,92..19,6 2X0,75 6930 7875
8 WO-D 80 12 4/1 0..3,8 55 4m M7 3,04...15,2 0,75 3,92..19,6 2X0,75 8800 10000
10 WO-D 100 14 4/1 0..3,6 7.5 3m Mé 3..15 1,1 3,92..19,6 2X1,1 11000 12500
12,5  WO0-D 125 14 4N 0..3,4 7.5 2m M5 2,98..14,9 1.1 3,92..19,6 2X1,1 13750 15625
16 WO-D 160 16 4N 0..3.2 11 5m M8 2,92..14,6 15 3,92..19,6 2X1,5 17600 20000
20 WO-D 200 18 4/1 0..3,1 15 5m M8 2,9..14,5 2,2 3,92..19,6 2X1,5 22000 25000
25  WO-D 250 22 61 0..3,1 15 4m M7 2,86..14,3 2X 1,1 3,92..19,6 2X2,2 27500 31250
32 WO-D 320 22 6/1 0..3,0 18,5 5m M8 2,84..14,2 2X 1,5 3,92..19,6 2X2,2 35200 40000
40 WO-D 400 24 6/1 0..2,8 22 3m Mé 2,84..14,2 2X 1,5 3,92..19,6 2X3 44000 50000
50  WO-D 500 26 8/1 0..2,6 30 4tm M7 2,8..14 2X 2,2 3,92..19,6 2X3 55000 62500
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CRANE Grue portique a bipoutre
Ko3znoBble aByxbanoyHble KpaHbl

' \«’lMdL Double Girder Gantry Cranes (Single or Double Extension]

Double Girder Gantry Cranes (Single or Double Extension)

Double-girder gantry crane WG-DSE/DDE is an overall bridge-type lifting device designed for outdoor placement in open industrial facilities. According to the design of the power unit, there are single-girder and double-
girder, which, as a support, have two legs with a concrete foundation moving along the rails. The bridge-type load-bearing structure is adapted to the layout or existing buildings using a variety of special mounting options.
These cranes can be supplied in a variety of configurations for a wide range of lifting capacities as required. In the standard configuration with two girders, various types of mechanisms can be equipped, such as a repair
platform, a load trolley and a drive (inverter) for horizontal and vertical movements of the crane

Grue portique a bipoutre

Le portique bipoutre WG-DSE/DDE est un dispositif de levage global de type pont concu pour placement extérieur dans des installations industrielles ouvertes Suivant la conception du groupe monpropulseur, il existe des
monopoutre et bipoutre qui, en tant que support, ont deux pieds et avec fondation en bétonse déplacant le long des rails. La structure porteuse de type pont est adaptée a la disposition, ou batiment existants a l'aide d’une
variété d'options de montage spéciales. Ces grues peuvent etre fournies dans une variété de configurations pour une large gammes de capacités de levage suivant vos besoins. Dans la configuration standard avec deux
poutres, différents types de mécanismes peuvent etre équipés, tels qu’un plate-forme de réparation, un chariot decharge et un entrainement (inverseur) pour les mouvements horizontaux et verticaux de la grue.

Ko3noBble aoByx6ano4Hble KpaHbl

Kosnossle asyxbanoutble kpaHsl WG-DSE/DDE - 310 rabapuTHoe rpy30mogbeMHoe YCTPONCTBO MOCTOBOMO TUMa, NPpeaHasHauYeHHoe Afisl Hapy>KHOro pasMeLLEHIs! Ha OTKPbITbIX MPOMBILLIEHHbIX 0GbeKTax. Mo KOHCTPYKLMM Ci10BOM
yacTv bbiBatoT ofHoBaouHbIe 1 ABYXBanouHble, KOTOpble B KA4ECTBE OMopbl MEIOT ABE HOMU C BETOHHBIM GyHAAMEHTOM, NepeABUratoLLMMCS Mo penbcaM. [py3onogbemMHas KOHCTPYKLMS MOCTOBOTO TUMa afarnTypyeTcs K MaaH1poBke
WV CYLLIECTBYIOLLMM 3[aHWSIM C MOMOLLbIO Pa3INYHbIX CrieLuasbHbIX BAPUAHTOB MOHTaXa. 3TV KpaHbl MOTYT MO Ha3HaYeHWIO MOCTaBAISTHCS C PasfINyHbIMU KOHPUIYpaLWsIMK 15t LIMPOKOTO AMana3oHa rpy3omnogbeMHocTU. B wratHoi
KOMMIeKTaLmm ¢ AByMs 6ankaMu MOryT BbiTb OCHALLIEHbI PA3SIMYHbBIE TUMbI MEXaHWU3MOB, Takve Kak peMoHTHas n1aTtdopMa, rpy30Bas Tenexka u npusog, (MHBepTop) AN roprU3oHTabHbBIX 1 BEPTUKASbHBIX NepeMeLLeHI KpaHa.
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Optional Features / Caractéristique Optionnelles / [lononHuTeNIbHble BO3MOXHOCTM

Lo l B /A\ « =
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Double (variable) speed Frequency inverter Thermistor application Sensors to stop Host and Poweral Enclosed Maintenance platforms Over-weight protection Remote Control
/Fr:g:::%:t\zﬁsrter control system in lifting motors Bridge TRAVELLING Con?gﬁt;r;géﬁtem in bmhh?ilg;: of the Protection contre le Télécommande
Systéme de contréle de Aplication du Capteurs pour arreter le surpoids
Moteurs & double vitesse viateur du fréquence thermistance dans les déplacement de U'hoteet || Systéme de conduite et Protection contre le 0 Hncranunonoe
variable)/variateur de ) moteurs de levage du pont fermeture (Buss bar) surpoids TREIIARENE SPEENSTAS
fréquece YacTtoTHbIN rpy3onogbeMHOCTA U
o npeobpazosatents Skennyataums CeHcopHble gaTumkm Pacnpegenntens 1 OrpaHuumnTens 3allyTa OT NeperpysKku
flsuratenv ¢ ggoiiHoit TEPMUCTOPHOTO be3onacHocTy, MPOBOAHMK 31EKTPO3HEPI M rpy30M04bEMHOCTY 1
nepeMeHHON CKopoCTbio ANs noAbeMHoOro asuratens obecneynBatpoLme BHYTPEHHMX LLINHHBIX 3allmTa OT Neperpysku
perynnpoBaHus 4acToTbl ABWXeHne cncTemMm
nepeMeHHOro HanpsXXeHus

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex
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‘ Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

capacity | Propuc WIRE ROPE LIFTING LIFTING DUTY CODE HOIST TRAVELLING GANTRY GANTRY DYNAMIC TEST STATICTEST
SWL (Ton) CODE DIAMETER REEVING SPEED MOTOR POWER TRAVELLING MOTOR POWER TRAVELLING TRAVELLING LOADING LOADING
) i tw) | FEM | 150 | SpEED (m/min) (kW) SPEED (m/min] | MOTOR POWER (kW) |  (swi+%10) (Kg) | (Swis%25) (Kg)

CAPATICE CODE DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA VITESSE PORTIQUE PORTAIL VOYAGE TEST DE DYNAMIQUE TEST DE STATIQUE
PRODUIT DU FIL HARNAIS DE LEVAGE MOTEUR DE FEM 1SO DE DEPLACEMENT  PUISSANCE DU DE VOYAGES PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
[Tonn ) (mm) (m/min) LEVAGE (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (CTS+%10]) (Kg) (CTS+%25] (Kg)
EMKOCTb KoL MPOBOA, BEPEBOHHbW] MNOABEM MNOABEM MNOABEMHNK XOIl MOLLHOCTb CKOPOCTb XOO MOPTAJIA ONHAMYECKASA CTATUYECKASA
BPH N3OENA  OUAMETPA KTy CKOPOCTb MOWIHOCTb FEM SO CKOPOCTb Bﬂ\}\ FATgJ%lﬂ (kBT) MEPEOAYM MOLLHOCTb TECTOBAH 3ATPY3KA TECTOBAA 3AIMPY3KA
(TOHH) npoayKuMm [MMm) (M/mun)  ABUTATENS (keT) NEPEOAYM (M / MuH) A BT OPTAIT (M / Mun) [OBUTATENA («BT) [BPH + % 10) (KT [ BPH + % 25) (KT)
5 V‘{)GD‘E%E/ 8 4/1 0..4,1 4 3m  Mb 3,08..15,4 0,55 3,88..19,4 2X0,55 5500 6250
6,3 vaeD-Ezg/ 10 4 0..4,0 5,5 3m  Mb 3,08..15.4 0,75 4,04..20,2 2X0,75 6930 7875
8 g A 41 0.38 5,5 5m M8 3,04..15,2 0,75 4.04..20,2 2X0,75 8800 10000
10 VE\J/%EDFDEU/ 14 4/ 0.3,6 7,5 4m M7 3..15 11 3,92..19.6 2X1,1 11000 12500
12,5 VSIB_ED%%/ 14 4/1 0..3,4 7,5 3m  Mb 2.98..14.9 11 3,92..19.6 2X1,1 13750 15625
16 VS’S'ED&EO/ 16 4/1 0..3,2 11 2m M5 2.92..14.6 15 3,76..18.8 2X1,5 17600 20000
20 WEDSE qg 4/1 0..3,1 15 5m M8 2.9..14,5 2,2 3,84..19,2 2X1,5 22000 25000
25 VIS/BEDZSSIEO/ 22 6/1 0..3,1 15 5m M8 2,.86..143 2X 1,1 3,84..19.2 2X2,2 27500 31250
32 Vlsl(D;_EDISSZEO/ 22 6/1 0..3,0 18,5 4m M7 284142 2X1,5 3,96..19.8 2X2,2 35200 40000
40 VISIBEDZ.SOEO/ 2% 6/1 0..2,8 22 5m M8 284142 2X1,5 3,92..19.6 2X3 44000 50000
50 \g’g‘EDSSDEO/ 26 8/1 0..2,6 30 3m  Mbé 2.8..14 2X 2,2 4,04..20,2 X4 55000 62500
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CRANE Grue portique sans appui a double poutre
[lopTanbHO-NPOroHbIN ABYXDANOYHbIE KpaHb|

' W\ lMAB Double Girder Gantry Cranes (without Extension)

Double Girder Gantry Cranes (Without Extension)

Double-girder gantry crane WG-DNE is a lifting mechanism, which is a steel structure moving on rails with a hoist or a winch moving along the crane span. This design provides
lifting of loads from the platform located under the crane span. At the same time, thanks to free movement in two perpendicular directions, the load is easily accessible from any
point. Additional options for double girder gantry cranes include: frequency converters, lifting speeds, travel speeds, collision protection, load limiters, cable drums, parameter
recorders and a crane trolley and a stationary lifting mechanism.

Grue portique sans appui a double poutre

La grue portique bipoutre WG-DNE est un mécanisme de levage, qu'il est structuré en acier se déplacant sur des rails avec un pont ou un treuil se déplacant le long de la travée de la grue. Cette conception
permet de soulever des charges a partir de la plate-forme située sous le traverse de la grue. En meme temps , grace a la liberté de mouvement dans deux directions perpoendiculaires, la cherge estfacilement
accessible depuis n'importe quel point. La grue portique bipoutre WQ-GE est un mécanisme de levage, qu'il est structuré en acier se déplacant sur des rails avec un pont ou un treuil se déplacant le long de la
travée de la grue. Les options supplémentaires pour les grues a portique bipoutre comprennent, des convertisseurs de fréquence, des vitésses de levage, des vitesses de déplacement. Une protection contre
les collisions, les limiteurs de charges, des tourets de cables, des enregistreurs de paramétre et un chariot de grue et une mécanisme de levage fixe.

MopTanbHO-NPOroHbIA ABYX6aNo4HbIe KpaHbl

MopTanbHbIi NporoHbli AByx6anouHbii kpaH WG-DNE “WIMAC™ -3To rpy30nofbeMHbiii MexaHW3M, KOTopbIi NpefcTaBisieT u3 cebs CTasbHylo KOHCTPYKLMIO, NepeBUratoLLyiocs Mo penbcaMm ¢ TefbhepoM nim
nebepnkon, ABMratoLLeincsa No nponeTy KpaHa. Takasi KOHCTpyKLmMst obecneynBaeT nofbeM rpy30B C NIOLLAAKMW, PACMONOXKEHHON Nog nposieToM kKpaHa. [pu aTom bnaropaps cBobogHOMyY NepeMeLLeHuto B ABYX
nepreHANKyNsipHbIX HanNpaBeHUsX, rPy3 erko JocTyreH 13 siloboit Touku. B uncne gononHuUTeNbHbIX onuuin AByx6anoyHble nopTanbHble KpaHbl MMeIoT: YacToTHbIe Npeobpa3oBaTesin, CKOPOCTY Ha NOAbEM,
CKOPOCTU Ha NepeMeLLieHue, 3alluTa OT CTONIKHOBEHWS, OrpaHUYUTESNb FPY30MoAbeMHOCTH, kabenbHble 6apabaHbl, pervcTpaTopbl NapamMeTpoB v KPaHOBYHO TENIEXKY U CTALMOHAPHbIV MOAbEMHbIA MEXaHWU3M.
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CAPACITY | PRODUC
SWL (Ton) CODE
C

CAPATICE CODE
(Tone)  PRODUIT
EMKOCTb KoL
BPH N3OETNA
(TOHH) NPoAyKLMK
WG-DNE
3.2 .
. WG-DNE
50
WG-DNE
6,3 e
. WG-DNE
80
WG-DNE
10 100
WG-DNE
12,5 "
WG-DNE
16 160
WG-DNE
20 200
WG-DNE
2 250
WG-DNE
32 320
WG-DNE
40 400
WG-DNE
50 500

WIRE
ROPE
DIAMETER REEVING
(mm)

DIAMETRE
DUFL s

EDFA;EA%%A BEPE}EPy‘%THbH?I
6 4/1
8 4/1
10 4/1
12 411
14 411
14 41
16 4/1
18 41
22 6/1
22 6/1
24 6/1
26 8/1

LIFTING LIFTING
SPEED MOTOR POWER
(m/min) (kW)
VITESSE PUISSANCE DU
DE LEVAGE MOTEUR DE
(m/min) LEVAGE (kW)
MOIBEM MOBEM
CKOPOCTb MOWIHOCTb
(M/MuH) NBUTATENA (keT)
0..5,0 3
0..4,1 4
0...4,0 585
0..3,8 585
0..3,6 7,5
0..3,4 7.5
0..3,2 1Nl
0...3,1 15
0...3,1 15
0...3,0 18,5
0...2,8 22
0...2,6 30

HOIST TRAVELLING GANTRY GANTRY DYNAMIC TEST STATICTEST
TRAVELLING | MOTORPOWER | TRAVELLING TRAVELLING LOADING LOADING
SPEED (m/min) (kW) SPEED (m/min) | MOTOR POWER (kW) |  (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
PALAN VITESSE HISSER LA VITESSE PORTIQUE PORTAIL VOYAGE TEST DE DYNAMIQUE TEST DE STATIQUE
FEM 1SO DE DEPLACEMENT  PUISSANCE DU DE VOYAGES PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
(m/min) MOTEUR (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) (Kg)
MNOABEMHNK XOIl MOLLHOCTb CKOPOCTb XOO MOPTAJIA ONHAMYECKASA CTATUYECKAA
FEM SO CKOPOCTb ,[LBDMFAT#'IQ (kBT) MEPEOAYM MOLLHOCTb TECTOBAA 3AIPY3KA TECTOBAA 3AIPY3KA
MEPEAYM (M / mun) T NOPTAIT (M /Mnr)  ABUTATENA (kBT) (BPH +% 10) (KT [ BPH + % 25) (KT)
3m  Mé 3,08...15,4 0,37 3,92..19,6 2X0,55 3520 4000
3m M6 3,08...15,4 0,55 3,92..19,6 2X0,55 5500 6250
5m M8 3,08..15,4 0,75 3,92..19,6 2X0,75 6930 7875
4m M7 3,04..15,2 0,75 3,92..19,6 2X0,75 8800 10000
3m M6 3..15 1,1 3,92..19,6 2X1,1 11000 12500
2m M5 2,98..14,9 1,1 3,92..19,6 2X1,1 13750 15625
5m M8 2,92..14,6 1,5 3,92..19,6 2X1,5 17600 20000
5m M8 2,9..14,5 2,2 3,92..19,6 2X1,5 22000 25000
4m M7 2,86..14,3 2X 1,1 3,92..19,6 2X2,2 27500 31250
5m M8 2,84..14,2 2X 1,5 3,92..19,6 2X2,2 35200 40000
3m M6 2,84..14,2 2X 1,5 3,92..19,6 2X3 44000 50000
4m M7 2,8..14 2X 2,2 3,92..19,6 2X3 55000 62500
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Single or Double Girder Semi-Gantry Cranes
Grue semi-portiques a Bipoutre
[lonyko3noBon AByxbanoyHbIN KpaH

Single or Double Girder Semi-Gantry Cranes

Our factory also manufactures semi-gantry cranes WGS-S/D. The crane with one side rests on the crane runway, and the other on the support legs. For semi-gantry cranes, two levels of rail
tracks are laid: one at ground or floor level, the second at the required height, overpass or columns. The possibilities of application and design features of semi-gantry cranes are similar to those
for gantry cranes, however, they usually have a lower lifting height and span. Scope: loading and unloading and installation work in open areas, as well as special work.

Grue semi-portiques a Bipoutre

Notre usine fabrigue également des semi-portique WGS-S/D. La grue avec une coté sur le chemin de roulement de la grue et lautre sur les pieds du support. Pour les semi-portiques, deux
niveaux de voies ferrées sont posés: un au niveau du sol, le second a la hauteur requise, viaduc ou colonnes. Les possibilités d'application et les caractéristiques de conception des grues a
semi-portique sont similaires a celles des grues a portique, cependant, elles ont généralement une hauteur de levage et une portée inférieures. Champ d’application: Travaux de chergement
et déchargement et d'installation dans des zones ouvertes, ainsi que des travaux spéciaux.

Monyko3noBoi ABYX6as04HbIi KpaH

Ha Halwem 3aBofe TakKe M3roTaBAMBaKOTCS U NosyKossoBble kpaHbl WGS-S/D “WIMAC™. KpaH ¢ ofHO CTOPOHOI OMMpaeTcs Ha MoAKPaHOBbIN MyTb, @ A4PYroi - Ha onopHble cTorku. Ins
MOJYKO3/10BbIX KPaHOB NPOK/a/bIBAKOT [1Ba YPOBHS PEbCOBbIX MyTel: OAWH Ha ypPOBHEe 3eMIM UK Mofa, BTOPOi Ha HeobxoauMoii BeicoTe, acTakape Mbo KonoHHax. Bo3amMoxHOCTM nprMeHeHns
1 KOHCTPYKTUBHbIE 0COBEHHOCTY MOJYKO3/10BbIX KPaHOB, CXOAHbI C aHANOMMYHbLIMU AJ15 KPAHOB KO3/10BbIX, OAHAKO OHW 0671aAat0T, Kak NPaBMUO, MeHbLLEN BbICOTOM NMOfbeMa rpy3a 1 NPOSIETOM.
06nacTb NPUMeHeHs: NOrPy304HO-Pa3rpy304Hble 1 MOHTaXHbIe PaboTbl Ha OTKPLITLIX MIOLLAAKAX, @ TakKe CrneLuanbHble paboTbl.
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WIRE LIFTING LIFTING HOIST TRAVELLING GANTRY
DIAMET| SPEED | MOTOR POWER TRAVELLING | MOTORPOWER | TRAVELLING
(mm) (m/min) (kW) m SPEED (m/min) (kW) SPEED (m/min)
CAPATICE CODE DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA VITESSE PORTIQUE
Crs PRODUIT DU FIL HARNAIS DE LEVAGE MOTEUR DE FEM DE DEPLACEMENT  PUISSANCE DU DE VOYAGES
(Tonne) (mm) (m/min) LEVAGE (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (m/min)
EMKOCTb KoL MPOBOA, v MNOABEM MNOABEM MOABEMHKK CKOPOCTb
BPH WSHENUA  [VAMETPA BEPEEPJTHW CKOPOCTb  MOUIHOCTb  FEM  ISO CKOPOCTb X%ﬂﬁf\%ﬁg?gﬁ NEPEAAYM
(TOHH) NPoAyKUMK (MM) (M/MUH) NBUTATENA (keT) MNEPEOAYN (M / MuH) A BT noPTAN (M / Mun)

3.2 WGgf/D 6 4/ 0..5,0 3 3m  Mb 3,08..15.4 0,37 3,92..19.6

5 WGE(']S/D 8 4/1 0..4,1 4 3m  Mb 3,08..15.4 0,55 3,92..19.6
6,3 WGEéS/D 10 41 0..4,0 5,5 5m M8 3,08..15,4 0,75 3.92..19.,6

8 WeS- S/ 12 W 0..3.8 5,5 4m M7 3,04..15,2 0,75 3.92..19.6

10 WESS/D 14 41 0..3,6 7,5 3m  Mé 3.15 11 3.92..19,6
12,5 WG152‘55/D 14 4/1 0..3,4 7,5 2m M5 2,98..14,9 11 3,92..19,6
16 WG156;05/D 16 4/1 0..3,2 1 5m M8 2,92..14.6 1,5 3,92..19,6

20 WGZSO'OS/D 18 4/1 0..3,1 15 5m M8 2.9..145 2,2 3,92..19,6
25 WGZS5'§’/D 22 6/1 0..3.1 15 4m M7 2,86..14.3 2X 1,1 3,92..19,6
W WG352'§/D 22 6/1 0..3.0 18,5 5m M8 284142 2X 1,5 3,92..19,6
40 Wefo‘()s’/D 24 6/1 0.28 22 3m  Mé 284142 2X 1,5 3,92..19,6
50 WGSSO‘OS/D 26 8/1 0..2,6 30 4m M7 28..14 2X 2,2 3.92..19.6

GANTRY DYNAMIC TEST STATICTEST
TRAVELLING LOADING LOADING
MOTOR POWER (kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
PORTAIL VOYAGE TEST DE DYNAMIQUE ~ TEST DE STATIQUE
PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
MOTEUR (kW) (CTS+%10) (Kg) (CTS+%25] (Kg)
XO[ MOPTANA JNHAMNYECKAA CTATUYECKAA
MOLHOCTb TECTOBAA SATPY3KA TECTOBAA SAIPY3KA
[NBWUTATENS (kBT) [BPH + % 10) (KT [ BPH + % 25) (KT
2X0,55 3520 4000
2X0,55 5500 6250
2X0,75 6930 7875
2X0,75 8800 10000
2X1,1 11000 12500
2X1,1 13750 15625
2X1,5 17600 20000
2X1,5 22000 25000
2X2,2 27500 31250
2X2,2 35200 40000
2X3 44000 50000
2X3 55000 62500
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Ex-Proof Cranes
Grue antidéflagrante
B3pbiBobe3onacHble MOCTOBbIE KpaHb|

Ex-Proof Cranes

Explosion-proof overhead traveling crane WEX is a general industrial and explosion-proof version and works together with an explosion-proof electric hoist with remote control. We design our cranes with special coatings for
priming and painting depending on the working conditions, corrosion protection measures and design for work in extreme conditions. The safety of our equipment is confirmed by explosion protection certificates. Its design
and manufacture are in accordance with ATEX, CE, DIN and ISO standards and are manufactured according to a special ISO project and the rules of the European Federation of Mechanical Machining (FEM) are an integral
part of our production. The unique mechanical design prevents corrosion and sparks and other ignition hazards under normal operating conditions. Contactor motor control and electric limit switches provide complete and
constant control, for the manufacture of which they use reliable components with a large margin of safety and capabilities. A wide range of options allows the crane to be adapted to different production needs.

Grue antidéflagrante

Le pont roulant antidéflagrant WEX est une version industrielle générale et antidéflagrante et fonctionne avec un palan électrique antidéflagrant avec télécommande. Nous concevons nos grues avec des revétements spéciaux pour lapprét et la
peinture en fonction des conditions de travail, des mesures de protection contre la corrosion et de la conception pour le travail dans des conditions extrémes La sécurité de nos équipements est confirmée par des certificats de protection contre
les explosions. Sa conception et sa fabrication sont conformes aux normes ATEX, CE, DIN et ISO et sont fabriquées selon un projet spécial ISO et les régles de la Fédération Européenne d'Usinage Mécanique (FEM) font partie intégrante de notre
production. La conception mécanique unique empéche la corrosion et les étincelles et autres risques d'inflammation dans des conditions de fonctionnement normales. La commande de moteur de contacteur et les fins de course électriques
offrent un contrdle complet et constant, pour la fabrication duquel ils utilisent des composants fiables avec une grande marge de sécurité et de capacités. Une large gamme d'options permet d'adapter la grue aux différents besoins de production.

B3pbiBo6e3onacHble MOCTOBbIe KpaHbl

B3pbiBo3aLymieHHbIN MocToBol kpaH WEX - npeactaBnsieT coboit obLLenpoMbILLieHHOe 1 B3pblBoGe3onacHoe UCnosiHeHe 1 paboTaeT BMeCTe C B3pbiBO3ALLMLLEHHBIM I1EKTPUYHECKUM TeNbGepoM C ANCTAHLMOHHbLIM
ynpasnieHveM. Mbl cO34aeM Halln KpaHbl CO CreLpabHbIM MOKPbLITYEM /1S FPYHTOBKM M OKPAcKW B 3aBUCUMOCTY OT YC/I0BUI paboTbl, MMEIoTCs Mepbl 3aLLMThbl OT KOPPO3UM U pacyeT st paboTbl B IKCTPeMasbHbIX YCNO0BUSIX.
Be3onacHocTb Hawwero o6opynoBaHWs NOATBEPXKAAIOT cepTUdUKaThl B3pblBO3aLLmThl. Ero npoekTpoBaHve n nponsBoacTso cootBeTcTBytoT cTaHaapTa ATEX, CE, DIN v 1SO v nsrotasnusatotcs no cneuunansHoMy npoekty [SO
npasuna EBponeiickoit dpenepaumm MexaHuyeckoin 06pabotku (FEM) sBnsitoTcs HeoTbeMIeMoit 4acTbio HaLLero Npou3BoACTBa. YHUKaNbHash MexaHuyeckas KOHCTPYKLMS He AonyckaeT Koppo3uu 1 06pasoBaHmus UCKP 1 APYruX
PUCKOB BOCM/IaMeHeHU sl B HOpMasbHbIX paboymnx ycnosusix. KoHTakTopHoe yrnpaBnieHve ABUraTeieM v 351eKTpUYeckue KOHLEBbIe BbIKtoYaTesin 06ecrneymBaioT NoMHbIN W MOCTOSHHbBIA KOHTPOSIb, 4J151 U3rOTOBMIEHWS KOTOPOrO
MCMOSb3YIOT HAJleXHbIe dN1IeMeHTbI € 60MIbLLMM 3aMacoM NPOYHOCTY 1 BO3MOXHOCTU. LLInpokuii psp onumin no3BonsieT aganTpoBaTh KpaH K PasfinyHbIM MPOU3BOACTBEHHBIM HYXAAM.
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A
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Steel Mill Cranes
Acier de la grue
MeTannypruyeckumii CTanenmTHbIn KpaH

SR.NO: DE 180 (¢
02/2018 =
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Steel Mill Cranes

Foundry cranes WP - designed for servicing converter and electric steel-making shops of metallurgical enterprises and are designed for heavy and very heavy duty, which includes high, associated with production technology, static, dynamic and
shock loads. Double girder overhead traveling crane for steel works belongs to heavy volumetric equipment, its design and production, and is an important piece of equipment in steelmaking and foundry technology. It is commonly used for lifting
and transporting steel, and is suitable for high temperature environments, many dust, workloads. The steel crane consists of parallel runways with a walkway spanning the gap. The hoist, the lifting element of the crane, moves along the bridge on
rails installed on concrete foundations. According to the conditions of exposure to temperature factors, cranes are manufactured in various designs and categories of placement. The main difference from a conventional overhead bridge is that it is
serviced only by a crane operator. Custom-made cranes often use standardized components - field-proven solutions. In some cases, we custom design certain components. All elements are fully tested to ensure safety and reliability.

Acier de lagrue

Grues de fonderie WP - concues pour Uentretien des convertisseurs et des ateliers de fabrication d"acier électrique des entreprises métallurgiques et sont concues pour des charges lourdes et tres lourdes, qui comprennent des charges
élevées, associées a la technologie de production, statiques, dynamiques et de choc. Le pont roulant bipoutre pour aciérie appartient a léquipement volumétrique lourd, a sa conception et a sa production, et est un équipement important
dans la technologie de la sidérurgie et de la fonderie. Il est couramment utilisé pour le levage et le transport de L'acier et convient aux environnements a haute température, a de nombreuses poussiéres et aux charges de travail. La grue

en acier se compose de pistes paralléles avec une passerelle enjambant l'espace. Le palan, élément de levage de la grue, se déplace le long du pont sur des rails installés sur des fondations en béton. Selon les conditions d’exposition aux
facteurs de température, les grues sont fabriquées dans différentes conceptions et catégories de placement. La principale différence avec un pont aérien conventionnel est qu'il n’est entretenu que par un grutier. Les grues sur mesure
utilisent souvent des composants standardisés - des solutions éprouvées sur le terrain. Dans certains cas, nous concevons sur mesure certains composants. Tous les éléments sont entiérement testés pour garantir la sécurité et la fiabilité.

MeTannypruyeckmii CTanennTHbIN KpaH

JluteliHble KpaHbl WP - npeaHasHa4eHbl ang O6CJ'Iy>KVIBaHVIﬂ KOHBEPTEPHbIX U 3N1EeKTpOCTaiensiaBuiibHbIX LIEXOB MeTallypruyecknx npe,qnpmsimﬁ W paccymTaHbl Ha TSOKENbIN U BECbMA TSHXKENbIN pexxumMm, KOTOprI;I BKJ/IHOYAET B cebsl pa6OTbI CBSI3aHHble C TEXHONorveln
NPOM3BOACTBA, CTaTyeckne, ANHaMnyeckne 1 yaapHble Harpysku. ﬂEyXﬁaJ'IOHHbI;I MOCTOBOW KpaH ansa CTanenuTerHbIx 3aB0AoB I'IpVIHa/J,J'IE)KaTKTﬂ)Ké}'IOMy 06‘béMHOMy OﬁOpy,ELOBaHI/IPO, €ro NpoeKTMpoBaHne 1 NPOU3BOACTBO N ABNAETCA BXKHbIM OﬁOpyﬂOBaHVIeM

B CTasIennaBuibHOM W JIUTEHOM TexHonorum. OH 0bbluyHO npuMeHseTca anqa I'IO}J:béMa W NepeBOo3Kn CTanu, N NOAXOAUT ON1A Cpefbl BbICOKOM TeMnepatypbl, MHOTUX V'Ibl}'lelji, BBI'py)KEHHOCI'EIZ. CranenuteiiHbIin KpaH COCTOUT 13 NMapaJiieNibHbIX B3NIETHO- MOCaA04HbIX
nos0C C NPOXOAHBIM MOCTOM, OXBATbIBAOLLIMM 3a30p. IMogbeMHUK, MOLBEMHbIV 31EMEHT KpaHa, ABVKETCS MO MOCTY MO pesibCaM, yCTaHOB/IEHHbIM Ha 6eToHHbIe d)yHIZLaMeHTbI. o ycrioBUsIM BozfencTBus d)aKTOpOB TeMnepaTyp KpaHbl U3roTaB/IMBAIOTCA B PA3/INYHbIX
MCMOJIHEHMSIX U KaTeropusix pasMeLLieHIiA. OcHOBHOE 0T/IMYME OT 06BIYHOr0 MOCTOBOIO B TOM, YTO OH 0BC/TY)KMBAETCS TONBKO MALUMHUCTOM-KPAHOBLLINKOM. |-|pl/| M3roTOBJIEHNM KPAHOB MO 3aKa3y YacTo MCMOMb3YHTCA CTaHAAPTU3MPOBaHHbIE KOMMOHEHTbI
~TexHWYeCKMe peLLIeHNs;, MPoBepeHHbIe B IKCTyaTaLmm. B HekoTopbIx Ciyyasix Mbl crieLmasbHO MPoeKTUpyeM onpeaeseHHbIe KOMMOHeHTbI. Bce anemMeHTbI NPoXoasT NosHoe TeCTUpoBaHue A51s rapaHTun 6e30MacHOCTU U HaLEXKHOCTW.
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Single Girder Gantry Cranes
Portique Monopoutre
OnHobanoyHble MOCTOBbIE KpaHbl

Single Girder Gantry Crane

Single-girder gantry crane WG-S is a lifting mechanism, which is a steel structure moving on rails with a hoist or a winch moving along the crane span. This design provides lifting of loads from
the platform located under the crane span. At the same time, thanks to free movement in two perpendicular directions, the load is easily accessible from any point. Single girder cranes of this
type have a single girder structure and are manufactured with a box or tubular structure. They are used with a suspended type hoist with its own drive for movement on the crane bridge.

Portique Monopoutre

La grue a portiqgue monopoutre WG-S est un mécanisme de levage, qui est une structure en acier se déplacant sur des rails avec un palan ou un treuil se déplacant le long de la travée
de la grue. Cette conception permet de soulever des charges a partir de la plate-forme située sous la travée de la grue. En méme temps, grace a la liberté de mouvement dans deux
directions perpendiculaires, la charge est facilement accessible depuis n'importe quel point. Les grues monopoutre de ce type ont une structure monopoutre et sont fabriquées avec une
structure en caisson ou tubulaire. Ils sont utilisés avec un palan de type suspendu avec son propre entrainement pour le déplacement sur le pont roulant.

OnHo6ano4YHble MOCTOBbIE KPaHbl

OpHobanouHbIi nopranbHblid kpad WG-S “WIMAC™-3To rpy30MogbeMHbli MexaH13M, KOTopbIi NpeacTaBnsaeT U3 cebs cTasnbHyo KOHCTPYKLMIO, MepPeLBUratoLLYocs MO pefibcaM ¢ Tesibhbepom

nnu nebepKon, ABUratoLLeiics No NposieTy KpaHa. Takas KOHCTPYKLMA obecneynBaeT NogbeM rpy3oB C M0LLAAKM, PAcNONoXeHHO Nog, NponeToM KpaHa. Mpu aTom bnaropaps ceobofHoMy
repeMeLLEeHNI0 B 1BYX NepreHANKyISPHbIX HanpaBaeHusX, rpy3 nerko AocTyneH u3 moboit Toukn. OaHobanoyHble KpaHbl JAHHOTO TUMa MMetoT 0fHObaNouHY0 KOHCTPYKLIMIO U M3roTaBAMUBAOTCS C
KopobyuaTbIM MW TPYBHbLIM CTpoeHneM. Mcnonb3ytoTes ¢ TenbpepoM nojBeLLeHHOro TNa ¢ COBCTBEHHBIM MPUBOAOM Ha NepeaBMdKeHUe No MOCTy KpaHa.
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Systéme de controle de Aplication du Capteurs pour arreter le surpoids i
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Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

capaciTy | Probuct WIRE ROPE LIFTING LIFTING HOIST TRAVELLING GANTRY GANTRY DYNAMIC TEST STATICTEST
SWL (Ton) CODE DIAMETER REEVING SPEED MOTOR POWER TRAVELLING MOTOR POWER TRAVELLING TRAVELLING LOADING LOADING
(mm) (m/min) (kW) m SPEED (m/min) (kW) SPEED (m/min) | MOTOR POWER (kW] |  (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
CAPATICE CODE DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA VITESSE PORTIQUE PORTAIL VOYAGE TEST DE DYNAMIQUE ~ TEST DE STATIQUE
CTS PRODUIT DU FIL HARNAIS DE LEVAGE MOTEUR DE FEM 1SO DE DEPLACEMENT  PUISSANCE DU DE VOYAGES PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
(Tonne) (mm) (m/min) LEVAGE (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (m/min) MOTEUR (kW) (CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) (Kg)
EMKOCTb Ko[, MPOBOL BEPEBOUHbII MNOObEM MNOObEM MNOABEMHMK X0/l MOLLHOCTb CKOPOCTb X0 NOPTANA OVHAMWYECKAA CTATUYECKARA
BPH N3OENNA  OVMAMETPA KIVT CKOPOCTb MOLLUHOCTb FEM ISO CKOPOCTb NBVIFATENS («B1) NEPEOAYM MOLLHOCTb TECTOBASA 3AIPY3KA TECTOBAA 3AIPY3KA
(TOHH) npoAyKLMm (Mm) (M/Mun)  OBUTATENA (keT) MEPEOAYM (M / mun) BT NOPTA (M / M) NBUTATENS (kBT) [BPH + % 10) (KT (BPH + % 25) (KI)
3,2 WG-S 32 6 4/1 0..5,0 3 3m Mé 3,08...15,4 0,37 3,88...19,4 2x0,55 3520 4000
5 WG-S 50 8 4/1 0...4,1 4 3m Mé 3,08...15,4 0,55 4,04...20,2 2x0,55 5500 6250
6,3 WG-S 63 10 4/1 0..4,0 5.5 5m M8 3,08...15,4 0,75 4,04...20,2 2x0,75 6930 7875
8 WG-S 80 12 41 0..3,8 5.9 4m M7 3,04...15,2 0,75 3,92..19,6 2x0,75 8800 10000
10 WG-S 100 14 41 0..3,6 7.5 3m Mé 3..15 1,1 3,92..19,6 2x1,1 11000 12500
12,5 WG-S 125 14 411 0..3,4 7,5 2m M5 2,98..14,9 1.1 3,76...18,8 2x1,1 13750 15625
16 WG-S 160 16 4/1 0..3,2 11 5m M8 2,92..14,6 1.5 3,84...19,2 2x1,5 17600 20000
20 WG-S 200 20 4/1 0..3,1 15 5m M8 2,86...14,3 2,2 3,84...19,2 2x1,5 22000 25000
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Rotation Hoisting Units
Unité de levage a rotation
[py30M0ABEMHBIN MEXaHWM3M C BPALLIGIOLLIENCS TENEXKKOM
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Rotation Hoisting Units

Special electric overhead cranes with flexible suspension of the traverse and a rotating trolley WR has some technological features that distinguish it from the rest. The advantage of this type
of lifting equipment is the performance of a wide range of production tasks, allowing you to safely and efficiently move loads and automatically rotate the lifting device. Turning takes place
with the direct help of the slewing trolley, which the crane is equipped with. Carrying capacity from 5 to 35 tons. Trolley rotation mode 180 degrees. Depending on the operating conditions and
characteristics of the transported load, it is possible to complete additional control systems.

Uniteé de levage a rotation

Ponts roulants électriques spéciaux avec suspension flexible de la traverse et chariot rotatif WR a quelques caractéristiques technologiques qui le distinguent des autres. L'avantage de ce
type d’équipement de levage est la performance d’un large éventail de taches de production, vous permettant de déplacer des charges en toute sécurité et efficacement et de faire pivoter
automatiquement le dispositif de levage. Le retournement s'effectue a l'aide directe du chariot pivotant dont est équipée la grue. Capacité de charge de 5 a 35 tonnes. Mode de rotation du
chariot a 180 degrés. En fonction des conditions de fonctionnement et des caractéristiques de la charge transportée, il est possible de compléter des systéemes de contréle supplémentaires.

pysonoabeMHblit MEXaHM3M C BpaLLAIOLLLEeACA TENEe)KKON

KpaHbl MocToBble an1eKTpUUecKme CrieLmanbHble ¢ rMbKM NMofBecoM Tpasepch v BpaLLatoLueiics Teneskkon WR “WIMAC” 06riagaeT HeKoTOpbIMY TEXHOMOMMYECKV MM 0COBEHHOCTAMM, KOTOPbIE BbIAESSKOT €ro Ha
¢doHe octanbHbIx. [penmMyLLLecTBO AaHHOI Pa3HOBUOHOCTY MPy30MofLEMHOMO 0B0PY[0BaHMS - 3TO BbIMOSHEHYE LLIMPOKOro CrieKTpa MPoM3BOACTBEHHBIX 3a/ia4, No3BoNss 6e3onacHo 1 addekTMBHO NepeMelLiaTh
IPy3bl M aBTOMATUHECKM MOBOPAYMBATH MPy303aXBaTHOE YCTPOICTBO. [0BOPOT MPOMCXOANT NpW HEMOCPEACTBEHHOM MOMOLLIV NTOBOPOTHOM TENEXKM, KOTOPBIM W OCHALLIEH KpaH. [Py30MofgbeMHOCTb oT 5 10 35 TOHH.
Pexxum BpatLienus Tenexxku 180 rpaaycos. B 3aBUCMMOCTY OT YCOBUIA SKCTUTyaTaLMK U XapakTepUCTUK NepeMeLLaeMoro rpy3a BO3MOXHO YKOMIIEKTOBATb AOMOMHUTENbHBIMU CUCTEMbI YNIPaBAEHNS.
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WIRE LIFTING LIFTING
PRC%%I:ECT DIAMETER RES‘ZEG SPEED | MOTOR POWER
(mm) (m/min) (kW) mm
CAPATICE DIAMETRE VITESSE  PUISSANCE DU
cTs onoDGT DUFIL LORDE. DELEVAGE  MOTEURDE ~ FEM IS0
(Tonne) {mm) {m/min) LEVAGE (kW)
EMEEETb maggﬁm LLm?ABE%A BEPEBOy”Hb”" &%%EE% Mgafﬁo%b FEM IS0
[TOHHA) NPoAyKLMK (Mm) (M/MUH) NBUTATENA (keT)
10 WR 100 2X8 2x 4/1 0...4,1 2X4 3m Mé
16 WR 160 2X12 2x 4/1 0...3,8 2X5,5 3m Mé
20 WR 200 2X14 2x 4/1 0...3,6 2X7,5 5m M8
25 WR 250 2X14 2x 4/1 0...3,1 2X7,5 4m M7
32 WR 320 2X16 2x 6/1 0...3,0 2X11 3m Mé

HOIST TRAVELLING HOIST ROTATING
TRAVELLING | MOTOR POWER | ROTATING SPEED | MOTOR POWER
SPEED (m/min) (kW) (rps) (180°) (kW)
PALAN VITESSE HISSERLA  VITESSE PORTIQUE  PORTAIL VOYAGE
DE DEPLACEMENT ~ PUISSANCE DU DE VOYAGES PUISSANCE DU
(m/min) MOTEUR (kW) (rps) [180°) MOTEUR (W)
MOLBEMHYIK BPALLEHME
NOIABEMHIAK X004 CKOPQCTb MOLLIHOCTb
CKOPOCT MOLLIHOCTb SEALE I Hens
MEPELAY w /war) JBUTATENA (k) BEAUIERAT e
3,08..15,4 11 0..75 11
2,92..14,6 1,5 0...60 1,5
3..15 2,2 0...60 2,2
2,86...14,3 2X1,1 0...60 2X1,1
2,84..14,2 2X1,5 0..45 2X1,5

DYNAMIC TEST STATICTEST
LOADING LOADING
(Swl+%10) (Kg) (SwL+%25) (Kg)
TEST DE DYNAMIQUE ~ TEST DE STATIQUE
CHARGEMENT CHARGEMENT
(CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) [Kg)
OVHAMUYECKUI CTATUYECKNN
TECTOBAA 3AIPY3KA TECTOBAA 3AIPY3KA
(BPH + % 10) (KT (BPH + % 25) (KT
11000 12500
17600 20000
22000 25000
27500 31250
35200 40000
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WiMAS Monorail Winch

CRANE Treul mono rail

gﬂeKTpl/I‘-IeCKaFI KaHaTHa4d 1aJib

Monorail Winch

Monorail wire rope crane WT-M is a lifting mechanism for overhead cranes with a lifting capacity from 3200 kgs to 20,000 kgs in general industrial design. Monorail wire rope hoist WT-M is mainly used with double-rail
running gear on double-girder overhead cranes. The lifting mechanism of the overhead crane is designed to install a load lifting mechanism on it and is equipped with a movement mechanism along the span of the
overhead crane. The compact design allows you to raise, lower the load, hold it at the required height and move it within the entire length of the track. Lifting mechanisms complete the electric drive, gearbox, shafts,
auxiliary lifting mechanism and cable drums, weights and equipment. At the request of the customer, it is possible to additionally install control mechanisms by our experienced constructors.

Treui mono rail

La grue a cable monorail WT-M est un mécanisme de levage pour ponts roulants d’une capacité de levage de 3200 kg a 20 000 kg en conception industrielle générale et antidéflagrante Le palan a cable monorail
WT-M est principalement utilisé avec les trains roulants a double rail sur les ponts roulants bipoutre. Le mécanisme de levage du pont roulant est concu poury installer un mécanisme de levage de charge et est
équipé d'un mécanisme de déplacement le long de la travée du pont roulant. La conception compacte vous permet de soulever, d'abaisser la charge, de la maintenir a la hauteur requise et de la déplacer sur toute
la longueur de la voie. Des mécanismes de levage complétent U'entrainement électrique, la boite de vitesses, les arbres, le mécanisme de levage auxiliaire et les tambours de cable, les poids et léquipement. A la
demande du client, il est possible d'installer en plus des mécanismes de contrdle par nos constructeurs expérimentés.

AnexKTpuyecKkan KaHaTHasA Tanb

KaHaTHbIf nogbeMHbIn kpaH WT-M “WIMAC” - nogbeMHblii MexaH13M Ans MOCTOBbIX KpaHOB rpy3onogbeMHocTbio ot o 3200 go 20 000 kr ToH B 06LLenpoMbILLneHHOM v B3pbiBob6e3onacHoM ncnonaHeHun. KaHatHas
Tanb WT-M “WIMAC” npumeHsieTcs, raBHbIM 06pa3oM, ¢ 4BYXPebCoBbLIM XOL0BbIM MEXaHW3MOM Ha ABYxHanoyHbIX MOCTOBbIX KpaHax. MexaHW3M nogbema MOCTOBOrO KpaHa NpeaHasHayeHa ais ycTaHoBKY Ha

Hell MexaH13Ma nofbemMa rpysa v OCHalleHa MexaHU3MOoM NepeaBuKeHWs BAOMb NPosiéTa MOCTOBOro KpaHa. KoMnakTHas KOHCTPYKLMS MO3BONSET NOAHUMATb, OMyckaTb rpy3, yAepXXuBaTb ero Ha Tpebyemoit BbicoTe
1 nepeMeLLaTb ero B NpeAenax BCen ANnHbI PebCoBbIX NyTeid. MexaHW3Mbl Nogbema KOMMNEKTYIOT 3N1eKTPONpUBOA, PeayKTop, Basibl, BCMIOMOraTe/bHbl MexaHU3M nogbeMa 1 Tpocosble bapabaHbl, Macchl 1
KoMmnnekTaumu. Mo TpeboBaHMIo 3aKa3umnka MOXKHO OMONHNUTESNIbHO YCTaHaBUTb MEXaHW3Mbl YpaBieHUst MyTeM HaLLUKX OMbITHbIX KOHCTPYKTPOB.
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CAPACITY | PRODUCT
SWL (Ton) CODE

CAPATICE
TS CODE
(Tonme] PRODUIT
Kop,
EMKOCTb
BPH (TOHH)  VISAE/INA
npoayKummn
3,2 WT-M 32
B WT-M 50
6,3 WT-M 63
8 WT-M 80
10 WT-M 100

12,5 WT-M 125

16 WT-M 160

20 WT-M 200

LIFTING
HEIGHT
(m)

HAUTEUR
DE LEVAGE

(m)

NMOOBEM B
BbICOTY (m)

6,8,10,12
6,8,10,12
6,8,10,12
6,8,10,12
6,8,10,12
6,8,10,12
6,8,10,12

6,8,10,12

(mm)
DIAMETRE
DUFL AR
HDPA[E%OT%A BEPEBOH bIl/
[ 4/1
8 41
10 411
12 4/1
14 4/1
14 4/1
16 4/1
18 4/1

LIFTING
SPEED
(m/min)

VITESSE
DE LEVAGE
(m/min)

NOOBEM
CKOPOCTb

(M/MWH)

0..50

0...4,1

0..4,0

0..3,8

0..3,6

0..3,4

0..3,2

0..3,1

LIFTING DUTY CODE HoIST TRAVELLING
MOTOR POWER TRAVELLING SPEED| MOTOR POWER
(kW) (m/min) (kW)
PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA
MOTEUR DE LEVAGE FEM  ISO  DEDEPLACEMENT  PUISSANCE DU
(kw) [m/min) MOTEUR (kW)
NOIBEM NOABEMHUK
MOLIHOCTb FEM IS0 CKOPOCTb X040, MOLLHOCTb

NBUTATENGA (keT) NEPEOAYN (M/Mu)

& 3m Mé 3,08...15,4 0,37
4 3m Mé 3,08..15,4 0,55
59 5m M8 3,08..15,4 0,75
59 4m M7 3,04...15,2 0,75
7,5 3m Mé 819 11
7,5 2m M5 2,98..14,9 1.1
1 5m M8 2,92..14,6 1,5
15 5m M8 2,9..14,5 2,2

OBUIATENA (kBT)

DYNAMIC TEST
LOADING
(Swl+%10) (Kg)

TEST DE DYNAMIQUE
CHARGEMENT
(CTS+%10) (Kg)

JMHAMNYECKARA
TECTOBAA 3ATPY3KA
(BPH + %10) (KI)

3520

5500

6930

8800

11000

13750

17600

22000

STATICTEST
LOADING
(Swi+%25) (Kg)

TEST DE STATIQUE
CHARGEMENT
(CTS+%25) (Kg)

CTATUYECKAA
TECTOBAS 3AIPY3KA
(BPH + % 25) (KT)

4000

6250

7875

10000
12500
15625
20000

25000
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Hoisting Trolley
Chariot de levage
[py30Bble TENEXKM MOCTOBOMO KpaHa

Hoisting Trolley

Wimac Crane manufactures trolleys for overhead cranes with lifting capacity from 5 to 400 tons in general industrial and explosion-proof design. Cargo trolleys are manufactured in compliance with all
advanced technologies, materials, manufactured and supplied as complete with overhead cranes, or separately. The load trolley of an overhead crane or simply a crane trolley is designed to install a load
lifting mechanism on it and is equipped with a mechanism for moving the trolley itself along the span of the overhead crane. The compact design allows you to raise, lower the load, hold it at the required
height and move it within the entire length of the track. Cargo trolleys can be manufactured by our experienced designers at the request of the customer.

Chariot de levage

Wimac Crane fabrique des chariots pour ponts roulants d'une capacité de levage de 5 a 400 tonnes en conception industrielle générale et antidéflagrante. Les chariots de chargement sont fabriqués conformément a
toutes les technologies et matériaux de pointe, fabriqués et fournis complets avec des ponts roulants ou séparément. Le chariot de charge d'un pont roulant ou simplement d'un chariot de grue est concu poury installer
un mécanisme de levage de charge et est équipé d'un mécanisme permettant de déplacer le chariot lui-méme le long de la travée du pont roulant. La conception compacte vous permet de soulever, d'abaisser la charge,
de la maintenir a la hauteur requise et de la déplacer sur toute la longueur de la voie. Des chariots de cargaison peuvent étre fabriqués par nos concepteurs expérimentés a la demande du client.

er3OBhle TeJIe)XKU MOCTOBOIo KpaHa

Mbl U3roTaBnMBaeM rpy30Bble TENEXKM A MOCTOBbIX KPaHOB Fpy30MoLbeMHOCTbI0 0T 5 40 150 TOHH B 06LLeNpOMbILLNIEHHOM 1 B3pblBo6e30nacHoM 1cnosnHeHuu. Mpysossle Tenexkn WT-D “WIMAC”
13roTaB/IMBaloTCs C COBNIOAEHNEM BCEX NEPEAOBbIX TEXHOJOMIA, MaTepKasnos, NPON3BOASTCS W MOCTABASIOTCS Kak B KOMMJIEKTE C MOCTOBbLIMU KpaHaMU, Tak 1 0TAeS1bHO. [py30Basi Teiexka MOCTOBOrO KpaHa
WM NPOCTO KpaHoBas Tefiexka npefHa3HaueHa [J1s yCTaHOBKYW Ha Heil MexaHi3Ma NMofbeMa rpy3a 1 0CHallileHa MeXaHU3MOoM MepefiBUXeHNs caMoi TeleXK BAO0Jb NPosiéTa MOCTOBOro kpaHa. KoMnakTHas
KOHCTPYKLMS NO3BOJISIET MOAHUMATL, OMYCKaTb rpy3, yAepXunBaTb ero Ha TpebyeMoii BbicOTe 1 NMepeMelLaTh ero B Npefenax Bcei AnuHbI penbcoBbix nyTeit. [py3oBble Tenexku no TpeboBaHMio 3akazyuka
MOTYT U3rOTaBIMBATbCS HALIUMM OMbITHbIMU KOHCTPYKTPaMU.
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Frequency inverter
control system

Double (variable) speed
/ Frequency inverter
driven motors

Systéme de contréle de Aplication du surpoids
Moteurs a double vitesse viateur du fréquence thermistance dans les 0 [ucranumonHoe
[variable]/variateur de moteurs de levage rpaHuyunTens ynpasneHvie

fréquece

[Buratenu c ABoiHoM
nepeMeHHOI CKOPOCTbIO ANS

YacToTHbIN
npeobpasosatesb

Thermistor application
in lifting motors

Akennyataums
TEPMUCTOPHOIO
nogbeMHOro ABUraTens

Over-weight protection

Protection contre le

rpy30M0oAbEMHOCTM 1
3alli1Ta OT Neperpysku

Remote Control

Télécommande

perynmpoBaHusa YacToTbl
nepemMeHHOro HanpsxeHus

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex

WM

7
@

Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

e || e LIFTING WIRE — LIFTING LIFTING HOIST TRAVELLING DYNAMIC TEST STATICTEST
e SO HEIGHT DIAMETER i SPEED MOTOR POWER TRAVELLING SPEED| MOTOR POWER LOADING LOADING
(m) (mm) (m/min) (kW) mm (m/min) (kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
CAPATICE CODE HAUTEUR DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA TEST DEDYNAMIQUE ~ TEST DE STATIQUE
cTS PRODUIT DE LEVAGE DU FIL LARNALS DELEVAGE MOTEURDELEVAGE FEM IS0 DEDEPLACEMENT PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
(Tonne) (m) (mm) (m/min) (kw) [m/min) MOTEUR (kW) (CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) (Kg)
Kof nPOBOJL . MOObEM MNOABEM NOOBEMHMK OVHAMUYECKAS CTATMYECKAS
BE“:K[OTBL% VM3OENMS QS‘%BQA'MB] anameTpa  BEPEBCAREIME cropocts MOLLHOCTb FEM IS0 CKOPOCTb Xﬂ%ﬁ&?gﬁg?gﬁ TECTOBAS 3ATPY3KA  TECTOBAS 3ATPY3KA
npoayKuMmn (Mm) (M/M1H) [BUTATENS (keT) NEPEAAYM (M/MnH) (BPH + %10) (KT [BPH + % 25 (KT
3,2 WT - D 32 6,8,10,12 [ 4/1 0..5,0 3 3m Mé 3,08...15,4 0,37 3520 4000
5 WT-D50 6,8, 10,12 8 4N 0...4,1 4 3m Mé 3,08...15,4 0,55 5500 6250
6,3 WT-D63 6,8, 10,12 10 4N 0..4,0 5,5 5m M8 3,08...15,4 0,75 6930 7875
8 WT-D80 6,8, 10,12 12 4N 0..3,8 5,5 4m M7 3,04..15,2 0,75 8800 10000
10 WT-D 100 6,8, 10,12 14 4N 0..3,6 7,5 3m Mé 3..15 1.1 11000 12500
12,5 WT-D125 6,8,10,12 14 41 0.3,4 7,5 2m M5 2,98..14,9 1.1 13750 15625
16 WT-D160 6,8,10,12 16 4 0..3,2 11 5m M8 2,92..14,6 15 17600 20000
20 WT-D200 6,8,10,12 18 4N 0..3,1 15 5m M8 2,9..14,5 2,2 22000 25000
25 WT-D250 6,8,10,12 22 6/1 0..3,1 15 4m M7 2,86..14,3 2x1,1 27500 31250
32 WT-D320 6,8,10,12 22 6/1 0..3,0 18,5 5m M8 2,84..14,2 2x1,5 35200 40000
40 WT-D 400 6,8,10,12 24 6/1 0..2,8 22 3m Mé 2,84..14,2 2x1,5 44000 50000
50 WT - D500 6,8,10,12 26 8/1 0..2,6 30 4m M7 2,8..14 2x2,2 55000 62500
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W\ lMAB Jib Cranes

CRANE Potence

KoHconbHble KpaHbl

Jib Cranes

Jib crane WJ is designed for lifting, lowering and horizontal movement of cargo. The crane arm rotates around the axis of the column fixed to the foundation. The rotation of the crane is carried out by means of
manual pulling by the handle of the pulling chain. Lifting, lowering and moving the load along the crane console is carried out by means of a manual or electric hoist. Additional characteristics - explosion-proof
design, column diameter, type of foundation and fastening, speed of lifting and movement, type of power supply, presence of an electric drive for swing and movement of the boom, radio / remote control. Our
company offers jib cranes in a wide variety of designs: on a support column, with attachment to an existing column, with attachment to a wall, based on an I-beam, based on a steel or aluminum profile.

Potence

La grue a fleche WJ est concue pour le levage, labaissement et le mouvement horizontal de la cargaison. Le bras de grue tourne autour de l'axe de la colonne fixée a la fondation. La rotation de la

grue s'effectue au moyen d’une traction manuelle par la poignée de la chaine de traction. Le levage, l'abaissement et le déplacement de la charge le long de la console de la grue s'effectuent au moyen
d’un palan manuel ou électrique. Caractéristiques supplémentaires - conception antidéflagrante, diametre de la colonne, type de fondation et de fixation, vitesse de levage et de déplacement, et de
déplacement, type d'alimentation, présence d’un entrainement électrique pour le pivotement et le mouvement de la fléche, radio / télécommande. Notre société propose des potences dans une grande
variété de conceptions: sur colonne de support, avec fixation sur une colonne existante, avec fixation sur un mur, sur la base d’une poutre en |, sur la base d’un profilé en acier ou en aluminium.
KoHconbHble KPpaHbl

KoHconbHbit kpaH WJ “WIMAC™ npefHa3HaueH 4ns nogbema, ofyckaHWs U ropu30oHTaNbHOrO nepeMellerns rpysa. KoHconb KpaHa BpallaeTcs BOKPYr 0CU KOMIOHHbI, 3aKPEeMieHHoN Ha GyHAaMeHTe.
BpalueHue kpaHa ocyLecTBAsieTCst MOCPEACTBOM PYYHOM TN 3@ pyuKy Tirosoi Lenu. MogbeM, onyckaHue 1 nepeMellieHe rpy3a no KOHCONMN KpaHa OCyLL,eCTBSETCS NOCPeACTBOM PYYHOM UK
3NneKTpuYeckomn Tanu. [JononHUTeNbHbIe XapaKTepUCTUKM — B3PbIBO3aLLMLLEHHOE NCMONHEHWe, AUaMeTp KOMOHHbI, TUN GyHAaMeHTa 1 KpenaeHus, CKOpoCTb NoAbeMa U NepeaBuxKXeHus, TUM NuTaHus,
Hafn4Me 3NeKTPONPMBOAA NOBOPOTA M NepPeMeLLeHUs CTpesbl, Paguo/nyasToBoe ynpasneHue. Hala koMnaHus npeanaraet KOHCOMbHbIE KpaHbl B CAMOM Pa3HOM MUCTONHEHWN: Ha OMOPHOM KOIOHHE, C
KpernsieHNeM K CyLLLeCTBYIOLL,e/ KOJTOHHE, C KPEenIeHNEeM K CTEHE, Ha OCHOBe [iBYTaBpoBoii banku, Ha OCHOBE CTaNlbHOTO U aNlOMUHNEBOTO NPodUNS.
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0 2 m

Double (variable) speed Frequency inverter Thermistor application Over-weight protection Remote Control
/Fr:g:::;);:t\;lﬁsrter LA n llft}lng»motors Protection contre le Télécommande
X . Systéme de contréle de Aplication du surpoids [ucTanumonHoe
Moteurs a double vitesse viateur du fréquence thermistance dans les 0 .
[variable]/variateur de moteurs de levage rpaHuyunTens ynpasneHvie
fréquece YacToTHbIN rpy30M0AbEMHOCTY 1
npeobpazosatents Skcnnyatauus 3alLyTa OT neperpysku
[Bnratenu c oBoiiHoM TEPMUCTOPHOIO
nepeMeHHOI CKOPOCTIO ANst NofbeMHOro ABuraTens

perynmpoBaHusa YacToTbl
nepemMeHHOro HanpsxeHus

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex
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Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

capacity | Probuct LIFTING WIRE ROPE LIFTING LIFTING DUTY CODE HOIST TRAVELLING DYNAMIC TEST STATICTEST
HEIGHT DIAMETER SPEED MOTOR POWER TRAVELLING SPEED| MOTOR POWER LOADING LOADING
SWL (Ton) CODE REEVING mm y
CTS

(m) (mm) (m/min) (kW) (m/min) (kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
CAPATICE CODE HAUTEUR DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA TEST DEDYNAMIQUE  TEST DE STATIQUE
oSonUIT DE LEVAGE DU FIL AR TS DELEVAGE ~MOTEURDELEVAGE FEM  ISO  DEDEPLACEMENT  PUISSANCE DU CHARGEMENT CHARGEMENT
(Tonne) (m) (mm] (m/min) (kW) [m/min) MOTEUR (kW) [CTS+%10) (Kg) (CTS+%25) (Kg)
Kon nPOBON ~ NOMBbEM NOIBEM NOABEMHIK [MHAMVYECKAS CTATVUECKAS
BE“:K[OTBLZ] V3DENMS QE‘%BQA'MB] anameTpa  BEPEBCAHEIMEcropocts MOLLHOCTb FEM IS0 CKOPOCTb Xﬂ%ﬁ&%ﬁg?gﬁ TECTOBAS 3ATPY3KA  TECTOBAS 3ATPY3KA
npoayKuMmn (Mm) (M/M1H) [BUTATENS (keT) NEPEAAYM (M/MnH) (BPH + %10) (KI) [BPH + % 25 (KT
3,2 WJ 32 6,8,10,12 6 4/1 0..5,0 3 3m Mé 3,08...15,4 0,37 3520 4000
5 WJ 50 6,8,10, 12 8 41 0..4,1 4 3m  Mé 3,08..15,4 0,55 5500 6250
63 WJ 63 6,8,10, 12 10 41 0..4,0 55 5m M8 3,08...15,4 0,75 6930 7875
8 WJ 80 6,8,10,12 12 4/1 0..3,8 55 4m M7 3,04...15,2 0,75 8800 10000
10 WJ100  6,8,10,12 14 41 0..3,6 75 3m  Mbé 3..15 1,1 11000 12500
12,5 WJ125  6,8,10,12 14 41 0..34 75 2m M5 2,98..14,9 1,1 13750 15625
16 WJ 160 6,8,10,12 16 4/1 0...3,2 11 5m M8 2,92..14,6 1,5 17600 20000
20 WJ 200 6,8,10,12 18 4N 0...3,1 15 5m M8 2,9..14,5 2,2 22000 25000
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Wall Cranes
Grue murale
HacTeHHbI KOHCOMbHbIN KpaH

Wall Cranes

The wall crane-WW design is a new solution for low rooms where the existing space needs to be used as efficiently as possible. Versatility, simplicity and ergonomics are the main characteristics of this
product. Wall-mounted jib cranes are attached directly to building walls or to columns. Such cranes are designed for mechanization of work within a limited area. A steel plate is welded to the end of the
profile, by means of which the bracket is attached to the bearing tube using four bolted connections. Therefore, the installation is very simple and convenient. The wall crane is well combined with the use
of a hand or electric hoist with additional lifting devices, for example, for transferring a welding machine.

Grue murale

La conception de grue murale-WW est une nouvelle solution pour les piéces basses ou lespace existant doit &tre utilisé aussi efficacement que possible. Polyvalence, simplicité et ergonomie sont les
principales caractéristiques de ce produit. Les potences murales sont fixées directement aux murs du batiment ou aux colonnes. De telles grues sont concues pour la mécanisation du travail dans une zone
limitée. Une plaque d'acier est soudée a Uextrémité du profilé, au moyen de laquelle le support est fixé au tube porteur a 'aide de quatre connexions boulonnées. Par conséquent, linstallation est tres simple et
pratique. La grue murale est bien combinée avec lutilisation d'un palan manuel ou électrique avec des dispositifs de levage supplémentaires, par exemple pour transférer une machine a souder.

HacTeHHbI! KOHCONBbHbIN KpaH

KoHcTpykuwst koHconbHoro kpaHa-WW “WIMAC” - HoBoe petLueHvie Aist HU3KVX MOMELLIEHMIA, FAE CyLLECTBYIOLLEe MPOCTPaHCTBO HEOBXOAMMO MCTIOb30BaTL MaKCMMabHO 3dbeKTVBHO. YHUBEPCabHOCTb, MPOCToTa 1
3PrOHOMUYHOCTb - BOT OCHOBHbIE XapaKTepUCTUKM laHHOT0 NpofykTa. HacTeHHble KOHCOSbHbIE KpaHbl KPEMST HEMOCPeACTBEHHO Ha CTeHbI 3aHMIA WK K KoNIoHHaM. Takvie KpaHbl peAHa3HaueHb! 415 MexaHu3aLmum pabot B
rpefenax orpaHNYeHHoM 30HbI. K KoHLY Npodunsi nprBapuBaeTCs CTarbHast MIacTyHa, NOCPEACTBOM KOTOPOI KOHCOMb KPEMWTCS K MOALLIMMHUKOBOM Tpybe Mpu MoMOLLM YeTbipex 60ToBbIX COeAMHEHMIA. [103ToMy ycTaHOBKa O4YeHb
npocta v yaobHa. KoHconbHbIi kpaH “WIMAC” XopoLLIo CoeTaeTes C UCToNb30BaHWEM PYHHOTO Wi 3eKTpoTesbdepa ¢ A0NONHUTE bHBIMU MOALEMHBIMM YCTPOVCTBAMM, HAMPUMEP, /15 NepeHoCca CBapo4HOro annapara.

30 @ wimac.comtr




WE ENGINEERED .\«’|M4=®

THE BEST TO EDANE

PRESENT TO YOU

Optional Features / Caractéristique Optionnelles / [lononHuTeNIbHble BO3MOXHOCTM

0 2 m

Double (variable) speed Frequency inverter Thermistor application Over-weight protection Remote Control
/Fr:g:::;);:t\;lﬁsrter LA n llft}lng»motors Protection contre le Télécommande
X . Systéme de contréle de Aplication du surpoids [ucTanumonHoe
Moteurs a double vitesse viateur du fréquence thermistance dans les 0 .
[variable]/variateur de moteurs de levage rpaHuyunTens ynpasneHvie
fréquece YacToTHbIN rpy30M0AbEMHOCTY 1
npeobpazosatents Skcnnyatauus 3alLyTa OT neperpysku
[Bnratenu c oBoiiHoM TEPMUCTOPHOIO
nepeMeHHOI CKOPOCTIO ANst NofbeMHOro ABuraTens

perynmpoBaHusa YacToTbl
nepemMeHHOro HanpsxeHus

Technical Drawing / Dessin Téchnique / TexHuueckui yeptex

‘ Technical Features / Caractéeristiques Techniques / TexHudyeckue napameTpbi

CAPACITY PRODUCT LIFTING WIRE ROPE LIFTING LIFTING DUTY CODE HOIST TRAVELLING DYNAMIC TEST STATICTEST
SWL (Ton) CODE HEIGHT DIAMETER REEVING SPEED MOTOR POWER TRAVELLING SPEED| MOTOR POWER LOADING LOADING
(m) (mm) (m/min) (kW) mm (m/min) (kW) (Swl+%10) (Kg) (Swl+%25) (Kg)
CTS

CAPATICE CODE HAUTEUR DIAMETRE CORDE VITESSE PUISSANCE DU PALAN VITESSE HISSER LA TEST DE DYNAMIQUE TEST DE STATIQUE
3,2 WW 32 6,8,10,12 6 41 0..5,0 3 3m Mé 3,08..15,4 0,37 3520 4000
5 WW 50 6,8,10,12 8 41 0..4,1 4 3m Mé 3,08...15,4 0,55 5500 6250
6,3 WW 63 6,8,10,12 10 4/ 0..4,0 5.8 5m M8 3,08...15,4 0,75 6930 7875
8 WW 80 6,8,10,12 12 41 0..3,8 319 4m M7 3,04...15,2 0,75 8800 10000
10 WW 100 6,8,10,12 14 41 0..3,6 7,5 3m Mé 3..15 1,1 11000 12500
12,5 WW 125 6,8,10,12 14 4N 0..3,4 7,5 2m M5 2,98..14,9 1,1 13750 15625
16 WW 160 6,8,10,12 16 4N 0..3,2 1 5m M8 2,92..14,6 15 17600 20000
20 WW 200 6,8,10,12 18 41 0..31 15 5m M8 2,9..14,5 2,2 22000 25000
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WiV AB Ground Winches

CRA4ANE Treuil Au Sol
HaseMHbI KpaH

|

L Ry

-

o I e F

Ground Winches

Ground winches are different crane models to pull and lift the required load by connecting to a fixed place. They are generally used in construction, mining and

forestry industries. They are also used in underground cable pulling works. They are produced in different tonnages. Reducer, drum, motor, brake, panel and
connection chassis form the main parts.

Treuil Au Sol

Les treuils au sol sont différents modeles de grues pour tirer et soulever la charge requise en se connectant a un endroit fixe. Ils sont généralement utilisés dans
les secteurs de la construction, des mines et de la foresterie. Ils sont également utilisés dans les travaux de tirage de cables souterrains. Ils sont produits en
différents tonnages. Le réducteur, le tambour, le moteur, le frein, le panneau et le chassis de connexion constituent les pieces principales.

HaseMHbIi KpaH

HaszeMHble KpaHbl - 3T0 Mofie/In KPaHoB, KOTOpble MCMOJIb3YITCS Ha 3eMle A4S NOABLEMA XKeaeMoro rpy3a nyteM NpucoeanHeHns Kk ukcuposaHHoMy MecTy. ObbluHO Mcnonb3yeTcs B
CTPOUTENBCTBO,METANTYPrU FOPHO J0DbIBAIOLLMX NPeANPUSTUSX KAMEHHBIN yronb. VX Mcnonib3ytoT B IeCHOM NpoMbILLIEHHOCTU. OHM Takoke MCMOMb3YIOTCS NP Npoknagke kabens nog 3emnen.
BbinyckatoTcs B pasHoM MoandumKaLmMoHHoM ToHHaxe. bapabaH pepykTopa, ABWraTenb, TOPMO3Has cUCTeMa, NaHesb YNPBAEHUS U COEAVHUTENBHOE LIACCK COCTaBSIOT OCHOBHbIE YacTy.
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W\ lMA._ Equipments
CRANE Equipements
ObopynoBanue

Semi Automated Appareil de Levage de [Nony aBTOMaTU4YeCKMM
Container Apparatus Conteneurs Semi-Automatisé / annapat ons KoOHTEHepoB

WE_BR / Block Rotating Machines WE_CL I Slabs Loading Apparatus WE'CH / C Hook

Machine Rotative de Bloc Appareil de Chargement de Dalle Crochet de levage
[loBopoTHbLIV BiokMpaTop CbEMHbIV annapat Kptok ans nogbema

At
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